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MILANO = Robot a cinematica paral-
lela, capaci di mugvere g oggett con
un sigtema molto differente da quello
tradizionale e velocizzare le operazio-
ni; macchine in grado & vedere e
giudicare 12 qualitd di un prodotto,
macchine che

lavorano senza
bisogne di lu-

brificanti, con 1 ecnologie
un minore im- iy eqe
parto ambienta- \N&h sibili
le. Sono alcu- .

ne delle inne- € Sit misurd

vazioni svilup-
pate dall'indu-
stria europea
dell’automa-
zione,

La necessi-
th & guella di

per battere
[ concorrenti
asiatict

aclegnarsi con-

tinuamente alle esigenze del consu-
matore, riuscire a prevederle per-
ché il mercate possa continuarze a
crescere ¢ si riesca a fronteggiare
la concorrenza dei Paesi emergen-
ti, la Cina, per esempio, dove il
costo del lavoro & quasi trenta vol-
te inferiore. «L.'arma per non per-
dere competitivitd & nell’innova-
zione. Un'innovazione orientata
al risultato», ha specificato Dante
Speroni, vicepresidente del Ceci-
ma (i1 Comitato europeo di coope-
razione tra industrie della macchi-
na utensile) durante la conferenza
stampa presieduta dal commissa-
rio europeo per la Ricerca Philip-
pe Busquin che si & tenuta ier a
Milano all'esposizicne mondiaie
delle macchine utensili, Emo.

E il monde dei robot, quelli che
gid esistono ¢ che lavorano ogni
giorno nelle fabbriche: le macchi-
ne ol costriiscono le maechine,

‘I tobot'svolgong delicate operazioni di manipolazione e assemblaggio per l'industria

le macchine che danno forma ai
componenti meceanici ¢ elettroni-
ci, i assemblano o li contrellano,
fino a quelle che inscatolano cioc-
colatini, Il settore & molto vasto,
ha un giro d’affari che & un terzo
di o il manufatturiero e vede
T U terzo posto nel mando (4]

it

valore della produzione nel 2002 &
stato di 4.4 miliardi di euro) e
PBuropa prima, con il 52% della
produzione contro il 20% del Giap-
pore, il 6,6% della Cina e il 6,1%
degli Usa. «Le imprese curopes
investono circa il 10% del farra-
to in ricerca e sviluppe — precisa

Macchina a cinematica parallela dell'ttia-Cni ©
TR ! 3 i

B @

Masmioe

Speroni -—. L’abilith & di usare
quello che & gid noto per fare qual-
cosa di assolutamente nuovo».
Tra i progettl finanziati dalla
Comumissione europea ve ne &
uno, Ecosystem, coordinato dal
Centro di ricerche Fiat cui parteci-
pa anche un’altra arienda italiana.

1a Comau. L’obiettivo & stato svi-
juppare prototipi che lavorassero
"z secco” e dungque a minore im-
patto ambientale, ora in fase di
validazione. Infatti ogni anno in
Europa vengone utilizzate 800 ton-
nellate di lubrifi-
cantl, hanne un
effetto negativo
sulla salute ¢ il
loro smaltimen-
o & difficile. I1
costo incide per
il 17% su tutd i
costi di produ-
zione.

Si & lavorato
a una migliore
selezione dei
materiali da im-
plegare, a un pill
accurato dise-
gno delle parti meccaniche, allo
sviluppo di un modello matemati-
co per prevedere le deformazioni
indotte dal riscaldamento delle par-
tl durante le operazioni di taglic
ad alta temperatara e quindi dare
le istruzioni per compensarle. [l
rumore & stato ridotto a livelli ac-
cettabili (70-80 decibel) con un
sistema che produce un rumore op-
posto a quello generato dalla mac-
china e cosi "cancella" il disturbo,

Oggetto del progetto europeo
Mach21 & stato invece lo sviluppo
di macchine a cinematica parallela.
Sono robot che, anziché avere un
unico "braccio” che si muove nello
spazio tidimensionale grazic 2 tre
assi collegati in serie {¢iog I'ultimo
deve portarsi dietro tutti gli alti) e
serve, per esempio, per spostare un
trapano che deve fare una seric di
buchi, ¢ una "mano" che muove
nggetti, usann tre bracei che colla-
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Presentati i progetti Ue per rendere pill competitivo il comparto dell’automazione

a vincente per

L’ innovazione spazia dalle macchine a cinematica parallela a quelle in grado di ve

I’Europa

dere e valutare gli oggetti

boranc contemporancamente, ©0-
me le gambe i un ragno. Accor-
ciando o allungando i vari bracci
che somreggone oggetto si riesce
a ottenere un movimento pil preci-
so (non si sommano gli errori rela-
tivi a ciascun asse) ¢ pil veloce,
La cinematica parallela & stata svi-
loppata trent’anni fa. ma il calcolo
della traettoria & complesso e solo
con i veloci computer moderni €
stato possibile applicarla all’auto-
mazione industrizle, Queste mac-
chine stanno uscendo ora dai labo-
ratori (anche 1'lstituto di tecnolo-
gie industriali ¢ automazione Ita-
Crn ne ha sviluppate alcune) ¢ so-
no utili soprattutto per la manipola-
zione di oggetti piccoll.

Tra le altre innovazioni esposte
vi sono queile per la visione artifi-
ciale, sviluppate. per esempio.
dall*azienda Speroni ¢ dalla Ma-
smec. Sensori per verificare che la
forma degli utensili sia correita.
¢on una risoluzione di quaiche mi-
cron. La prima ha messo a punto
un sistema con una telecamera che
inquadra I'oggetto, la sagoma vie-
ne pot elaborata al computer: lu
inserisce in una matrice composty
da tanti quadratini (pixel) ¢ "con-
tandoli" riesce a misurare con ac-
curatezza 1’utensile,

E fra le aree emergenti Miche-
le Vinci, amministratore delegato
della Masmec, vede il biomedica-
le: «C'& ancora poco in termini
di automazione, pud diventare il
settore di punta da qui a dieci
anni». Il commissario Busquin ha
invece ricordato le nanotecnolo-
gle: «Un'area dove ci stiamo ap-
pena affacciando e dove 'eccel-
lenza scientifica & fondamentaler.
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