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Formueione sul Sistemt di Produstone Innovativi, -

promosso e finanziato dal MURST, oggi Ministero
dell'struedone, Universits ¢ Ricerea - & stato svolto il Pro-
getta "Sistema di Montaggio Modulire ad wlie prostazioni”,
Tl Progetto & stato affidato alla Mlectrolux Zanussi S.p.A.
che, per lu realizeazione, si ¢ avvalsa, come partner, di
ITIA-CNR, Universiti di Genova, ABB Robotica, Teenopo-
lis 12 Masmee.
Electrolux Zanussl by parteeipato ol PNR SPT ritenendn che
- quale ampio utilizzatore di beni strumentali, fru laliro nel
seltore di montaggi - dovesse apportare la propria esperienza
per contribuire cun appropriali partner, allo sviluppo di nuo-
ve soluzioni techologiche produltive impiegabili non solo
pur i propri priwdotti, ma anche in altri settori di interesse del

Yaese,

11 eontributo di ABB robotica & stato focalizeato nello smdio
¢ sviluppo, nonehé nell'eftettiva realizzazione, di robut cou
peranti che hanno permesso di ragginngere elevati standard
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L’ stato realizzato per la Electrolux Zanussi presso la Masmec di Bari

Robot, in Puglia
alta tecnologia
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di velociti di assemblagito ¢ gualith del prodotio lnale.

N contributo di Tecnopolis si & concretizzato nello studio del-
linterfaceia vomo-macchina (MMI), sviluppata con avanzati
strumenti sollware,

ITTA e Universita di Genova hanno introdotto avanzal stru-
menti Ui simulzzione tAdimensionale, ool i1 cui nlizzo so
ampia scala & stato fondamentile nlevanza per L progellacio
ne del sistema prototipale.

U ruolo IITA-CNR € stato di fondamentale nello svi-happo di
strumenti software di supporlo alla progetazgdone della celka,
Tali sottware sono relativi alla scelta automatica dell'organo di
presa ¢ alla determingone del ciclo di assemblaggio ottima.
Inoltre, ITIA-CNR ha implementito vn simulatore ad eventi
discreti che ripeoduce il comportamento della linea. Tale stru-
mento ha permesso lo sviluppo di una profonda conoscenza
delle dinamiche della cellu pro-lotipale conscntendo Ui amtici-
parne il comportamento in funzione della variazione di tempi
cielo, numero pallel, veloeitd trasportator.

Masmer di Buni ha studialo ¢ realizzato 1 sistenn di qualitd




della cella prototipale. Le melodologe impicgale si avvalgo
no di innovative concezioni per l'analisi delle difettosith ed
hanno consentito alla cella di mggiungere clevati standard di
tualiti,

Particolare rilevanza ha assunto attiviea integrata [TIA-CNR
Masmee che, partendo dagli studi svolii dall TTTA per In svi-
luppo di nuove famiglie di robol (Parallel Kinematies Machi-
ne} ha portato alla realizzazione. da parte di MASMEC, del
primo robot industciide tlaliano (PEM).

Easo costituisce la stazione ¢ assemblaggio di componcnoti
mai prima assemblati automaticamente e che richiedono ma-
nipolazione complessa ed alla destrezza,

Queste nuove macchine sonw in grado di compicre movinen-
ti su molteplici assi e guindi offrono una superiore Hessibilita
nel montugeio automatics di parti complesse.

Quelle det robol PEM (Parallel Kinemaiies Machine? a con-
trollo computerizzato & un campo teenologico pro-metlenle
pir lo sviluppe del sertore dei hend strinmentali, un comparto
produttive di grunde importinea (seeondo in Furopa, per fat-

Qui sopra, da sinistra,
Uing, Michele Vinci, am-
ministratore unico Ma-
smec srl, Uing. Aldo Bu-
rello amministratore dele-
gato Electrolux Zanussi, il
prof. Francesco Jovane
direttore ltia-Cnr.
Accanto, la sede della Ma-
smec nellarea industriale
di Bari, e nell’altra pagi-
na, due inquadrature del
robot

turale, solo all'indusira aulomobilistica) nel quale 'lalia gio-
ca un ruolo primario imsieme a Giappone e USA.

T2 di rilicvo il falto che un prodotio a ecnologia cosi avanzi-
Lit atbbia preso il via dal Sod Ladia, dalla Poglis, E' L premes-
sa perche Bari, dopo essere-diventata un impeartante palo per
T'industria meccanica di precisione, possa diventare la pista di
Litncie della ricerca per 1 beni strumentali, un comparto che
per fatturatn & secondo in Furopa solo allindusiria antomaohi-
Tistica ¢ nel quale 1Tt b una posizione di rilicvo insieme
il Giappone ¢ aghi USAL

1 risultati del Progetto, costituiti, in particolare, dal prototipo
del "Sistema di Montaggio Modulare ad alic prestaziom”,
sunu stile presentale o Barl presso [n stessa MASMEC,
Nell'occasione sono state iTlustrate Te prospettive di ulterion
ricerche industriali che potranno essere svolle ulilizzando il
sistema prototipale presentato, allidato dal Ministero all' TT1A
(Lstatuto di Teenologie Industriali e Antomazione) per lo svi-
luppo di nuove ricerche con le Tmprese,
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